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RAZV0J INFORMACIONOG PODSISTEMA
ZA PLANIRANIJE ZADATAKA

Rezime:

U radu je prikazan postupak projektovanja i realizacije informacionog podsistema za
planiranje zadataka. Projektovanje informacionog podsistema za planiranje zadataka izvedeno
Jje modeliranjem procesa | modeliranjemn podataka. Modeliranje procesa izvedena je koriice-
njem standarda IDEFD, . CASE alata BPwin, a modeliranje podataka koriscenjem
standarda IDEFIX, odnosno, koriicenjern CASE alara ERwin. CASE alati BPwin | ERwin
su softverski proizvodi nastali na osnovi standarde IDEFD | IDEFIX. Realizacija projekio-
vane aplikacije, 1j. dizajn baze podataka, izveden je u ACCESS-u.

Kljuéne redi: CASE alati, BPwin, ERwin, planiranje zadataka.

DEVELOPMENT OF A TASK PLANNING
INFORMATION SUBSYSTEM

Summary:

This paper contains the procedure of design and realization of an information subsystem
for task planning. The design of the task planning information subsystem was accomplished
by process modelling and data modelling. The process modelling was performed in the IDEF0
standard, in the CASE tool BPwin, and the data modelling in the IDEFIX standard, in the
CASE tool ERwin. The BPwin and ERwin CASE tools are software suites based on [DEFO

UDC: 65.012.2 : 519.863

and IDEFIX standards. The database was implemented in ACCESS RDBEMS.
Key words: CASE tools, BPwin, ERwin, task planning.

Uvod

Normativna dokumenta na osnovu
kojih se vrdi planiranje u Vojsci Jugosla-
vije su: Zakon o Vojsci Jugoslavije, nare-
denja pretpostavljenih struktura, plan
rada pretpostavljene jedinice i Uputstvo
za planiranje rada u Vojsci Jugoslavije.

Resursi koji se koriste za planiranje
su: kadar, sredstva informati¢ke tehnike,
novéana sredstva, papir za Stampanje
plana rada, toner za 3tampat, itd.

Ulaz u aktivnost su: zahtev za anga-
Zovanje, predlog plana rada potinjene
jedinice, zahtev za dopunu plana rada i
izvedtaj o realizaciji plana rada potinjene
jedinice.

Izlaz iz aktivnosti su razne informa-
cije do kojih se do3lo procesom planira-
nja, a mogu biti: odgovor na zahtev za
angaZovanje, zahtev za predlog plana
rada potéinjenoj jedinici, izveitaj o reali-
zaciji plana, izveStaj kontrole rada i plan
rada.
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Definisanje dekompozicionog
dijagrama

Na slici 1 prikazan je prvi nivo de-
kompozicije modela procesa za funkciju
planiranja rada. Sa dijagrama se vidi da
je funkcija planiranja sloZena i da se
sastoji od pet fundamentalnih funkcija.

Prva funkcija je prikupljanje, koordi-
niranje i usvajanje elemenata plana rada.
Izvrava se na osnovu sledeéih dokume-
nata: Zakona o Vojsci Jugoslavije, nare-
denja pretpostavljenih struktura, plana
rada pretpostavljene jedinice i Uputstva
za planiranje rada u Vojsci Jugoslavije.
Resursi koji se koriste su: kadar, ra¢una-
ri, novéana sredstva, papir, toner za §tam-
pa, itd. Ulaz u sistem su informacije kao
$to su: zahtev za angafovanje, predlog
plana rada potéinjene jedinice i zahtev za
dopunu plana. Izlazi iz funkcije prikuplja-
nje, koordiniranje i usvajanje elemenata
plana rada su: odgovor na zahtev za
angaZovanje, zahtev za predlog plana

rada potéinjenoj jedinici i elementi plana
rada.

Druga funkcija je izrada plana, a
izvriava se na osnovu Uputstva za plani-
ranje rada u Vojsci Jugoslavije. Resursi
koji se koriste su isti kao i za prethodnu
funkciju. Ulaz u sistem su elementi plana
rada i elementi za korekciju plana rada.
Izlaz iz sistema je plan rada jedinice za
koju se plan izraduje.

Treca funkcija je praéenje realizacije
plana rada, a izvriava se na osnovu plana
rada jedinice. Resursi koji se koriste su
isti kao i za prethodnu funkciju. Ulaz u
ovu funkciju je izvedtaj o realizaciji plana
rada potcinjene jedinice a izlaz izveitaj o
realizaciji plana rada.

Cetvrta funkcija je kontrola realiza-
cije plana rada. Izvriava se na osnovu
plana rada jedinice za koju se vr$i kon-
trola realizacije plana rada i naredenja za
kontrolu. Resursi koji se koriste mogu
biti raznovrsni zbog velikog spektra zada-
taka Cija se realizacija kontrolie. Ti za-
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Sl 1 - Dekompozicija procesa za funkciju planivanja rada
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Si. 2 - Logicki model podataka u ERwin-u

Plan _ p

daci mogu se izvriavati na nekim udalje-
nim mestima, pa u resurse mogu da
spadaju i gorivo, vozilo, novfana sredstva
za obezbedenje dnevnica, itd. Ovaj pro-
ces nema nikakvih ulaza. Izlazi iz ove
funkcije jesu izvestaj kontrole rada i ele-
menti za korekciju narednog plana rada.
Peta funkcija je analiza realizacije
plana rada, a izvriava se na osnovu plana
rada jedinice. Resursi koji se koriste za
ovu funkeiju, takode, mogu biti raznovr-
sni. To mogu biti novéana sredstva koja
su potrebna za organizaciju sastanka na
kojem se vrii analiza, kao i materijalna
sredstva koja ¢e se koristiti na analizi
(ratunar, projektor, grafoskop, itd.).
Ulaz u ovu funkciju &ine izveitaj realiza-

cije plana rada i izvestaj kontrole rada, a
izlaz izveStaj o realizaciji plana.

Definisanje ERwin modela

Na osnovu izvedenog modeliranja
funkcija u ovom koraku se, korid¢enjem
CASE alata ERwin, izvodi modeliranje
podataka. Na slici 2 vidi se da postoje
dva entiteta koji se posebno izdvajaju od
ostalih. To su entiteti Plan i Stavka Plana.
Na ta dva entiteta povezani su svi ostali
entiteti osim entiteta Cin, koji je povezan
sa entitetom Lice. Sa slike se vidi da
organizacijska celina za koju se izraduje
plan moZe da ima njoj pretpostavljenu
organizacijsku celinu.
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Dizajn baze podataka

Programski paket ERwin pogodan
je za rad zbog toga 5to se iz njega moZe
izvr§iti generisanje baze podataka. Ovde
je to uradeno tako §to je generisana baza
podataka u sistemu za upravljanje ba-
zama podataka Access 97. Izgled fiziCkog
modela baze podataka u SUBP Access.
97 prikazan je na slici 3.

Forma Plan (sl. 4) ima najveci znacaj
u aplikaciji PlanlS. Ova forma je dosta
sloZena a sastoji se od dva dela. Prvi deo
se odnosi na podatke o planu, a drugi na
podatke o svim zadacima koji su uneti u
plan. Ovaj deo realizovan je preko pot-
forme PlanStavka.

Zakljucak

Segmentom funkcionalne dekompo-
zicije problema potpuno su obuhvaceni
svi bitni elementi koji se posredno ili
neposredno nalaze u procesu planiranja
zadataka u VTA VIJ. U skladu sa ovim
konceptima osmisljena je i realizovana
kompletna aplikacija koja pomaZe kori-
sniku da na efikasan naéin dode do Zelje-
nog cilja — plana rada. Aplikacija, kao
osnovni zadatak izrade ovog rada, u ve-

likoj meri $tedi vreme lica koje izraduje
plan i pruza mu mogucnost da vecinu
svojih zadataka u odredenoj meri auto-
matizuje i poveri aplikaciji PlanlS.

Iz svega navedenog moZe se uofiti
dosadadnji domet u realizaciji ovog pro-
blema, ali se moZe steéi i uvid u pravce
buduéeg razvoja aplikacije koja ¢e resa-
vati problem izrade planova rada u Vojsci
Jugoslavije.

Posebno je vaZno istaci da je Uput-
stvo za planiranje rada u VJ (privremeno)
klasi®an pravni dokument, koje pri izradi
nije informaticki analizirano. Uotava se,
takode (na slici 2), entitet Realizacija-
Plana koji je proizvod ovog istraZivatkog
rada, a nije identifikovan u pomenutom
Uputstvu kao postojeéi dokument. Nje-
govo uvodenje kao formalizovanog doku-
menta dalo bi zna¢ajan doprinos budu-
¢em radu, a predstavlja okosnicu u pro-
cesu pracenja realizacije plana rada.
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