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Математическая модель рыхлителя (рис.2), задается координатой 

шестеренки, ее радиусом и длинами трех соединительных звеньев. 

Красной линией отображается движение рабочих органов рыхлителя. 

 

 

 

Рисунок 2 – Разработанная математическая модель рыхлителя. 

 

Исследуя модель Антимонова В.П. и Бектлеуова А.Ш. (рис.1) делаем 

вывод, что в нее включены абсолютно ненужные и нерабочие элемены, 

которые в случае практической реализации только приведут к разрушению 

самого механизма.  

Для нашей же модели мы получим следующие траектории для 

различных значений звеньев (табл.1).  Координатную сетку, для 

определенности, привяжем к расстоянию между закрепленными 

шарнирами. Полученные данные и аналитические расчеты дают наглядное 

представление о траектории рабочего элемента рыхлителя при различных 

начальных условиях. Разработанная модель также позволяет варьировать 

все размеры и скорость вращения. 

 


